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WAZNE INFORMACJE DOTYCZACE BEZPIECZENSTWA PODCZAS INSTALACJI
UWAGA! NIEPRAWIDEOWO WYKONANA INSTALACJA MOZE SPOWODOWAC POWAZNE SZKODY, NALEZY PRZESTRZEGAC WSZYSTKICH ZALECEN
I INSTRUKCJI DOTYCZACYCH INSTALACJI
TEN DOKUMENT PRZEZNACZONY JEST WYLACZNIE DLA AUTORYZOWANYCH INSTALATOROW LUB WYKWALIFIKOWANEGO PERSONELU

LEGENDA

Ten symbol oznacza akapity, ktdre nalezy uwaznie przeczytac.
A\ Ten symbol 0znacza akapity dotyczgce bezpieczenstwa.
= Ten symbol oznacza uwagi, ktore nalezy przekazac uzytkownikowi.

NORMY

CAME S.p.A. jest zaktadem posiadajgcym certyfikat odnosnie systemu zarzgdzania jakoscig zaktadowa I1SO 9001, oraz zarzadzania
Srodowiskiem 1SO 14001.
Produkt bedgcy przedmiotem niniejszych instrukcji jest zgodny z przepisami cytowanymi w Deklaracji Zgodnosci.

OPIS

Wielofunkcyjna centrala sterujgca do bram dwuskrzydtowych z wySwietlaczem graficznym umozliwiajgcym programowanie i wysSwietlanie
komunikatow, wyposazona w funkcje autodiagnozy urzadzen zabezpieczajgcych.

Funkcje na stykach wejsciowych i wyjsciowych, regulacje czasow i zarzadzanie uzytkownikami, sg ustawiane i wySwietlane na wyswietlaczu
graficznym.

Wszystkie obwody sg chronione przez bezpieczniki szybkie.

Przeznaczenie

Centrala sterujgca Naped
ZLJ24 AMICO - AXO - F4000 - FAST - FERNI - FROG - FROG J - MYTO

L Kazdy sposob instalaciji i uzytkowania inny, niz opisany w niniejszych instrukcjach jest zabroniony.

Dane techniczne

Typ Z1J24
Stopien ochrony (IP) 54
Zasilanie (V - 50/60 Hz) 230 AC
Maks. moc (W) 500
Maksymalna akcesoriow zasilanych napigciem 24 V (W) 50
Pobdr mocy w trybie stand-by (W) 10
Temperatura robocza (°C) -20 + +55
Materiat ABS
Klasa izolacji Il
Bezpieczniki ZLJ24
LINE-FUSE - Sie¢ 3,15A-F
CONTROL BOARD - Centrala 600 mA-F
ACCESSORIES - Akcesoria 2 A-F

10A- 250V @ 6,3x22 UFG632310

LGS JOOR 2= SIS (Kod czesci wymiennej 119RIR316)
E.LOCK - Elektrozamek 3,15 A-F
Wymiary (mm)
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Opis czesci

1. Transformator

2. Dioda LED sygnalizujgca obecno$¢ napiecia
sieciowego

3. Wyswietlacz

4. Przyciski programowania

5. Regulator o$wietlenia wyswietlacza

6. Dioda sygnalizacyjna LED programowania

7. Gniazdo karty pamigci

8. Gniazdo karty R700

9. Gniazdo karty AF

10. Zaciski do podtgczenia anteny

11. Zaciski do podtgczenia transpondera

12. Zaciski do podfaczenia wytgcznikéw kraricowych

13. Zaciski do podtgczenia urzadzen sterujgcych
i zabezpieczajgcych

14. Zaciski do podtaczenia napedow

15. Zaciski do podtgczenia enkodera
16. Zaciski do podtgczenia zasilania
17. Bezpiecznik sieciowy

18. Bezpiecznik silnika

19. Bezpiecznik elektrozamka

20. Bezpiecznik centrali sterujgce;
21. Bezpiecznik akcesoriow
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A\ Instalacja musi by¢ przeprowadzona zgodnie z obowigzujgcymi przepisami prawnymi przez wykwalifikowany personel.
A\ Przed przystgpieniem do prac na centrali sterujgcej, nalezy odtgczy¢ napiecie sieciowe i odtgczy¢ akumulatory, jesli s obecne.

Czynno$ci przed instalacja

A\ Przed przystgpieniem do instalacji centrali jest konieczne wykonanie ponizszych czynnosci:
o Zweryfikowac, czy powierzchnia montazu znajduje sie w miejscu chronionym od wstrzasow czy uderzen, czy punkty mocowania sg solidne
i czy montaz odbywa sie przy uzyciu elementow odpowiednich (Sruby, kotki, itp.) do powierzchni;
e zgodnie z normami technicznymi dotyczacymi instalacji zaopatrzy¢ sie¢ zasilania w odpowiedni wytgcznik dwubiegunowy, ktory umozliwia
catkowite odtgczenie zasilania w warunkach Il kategorii przepiecia (tzn. z rozwarciem stykow powyzej 3 mm);
o O sprawdzi¢, czy ewentualne podtgczenia wykonane w celu kontynuacji obwodu ochronnego (uziemienia) wewnatrz obudowy posiadajg
dodatkowa izolacje w stosunku do innych elementow przewodzacych.

Narzedzia i materiaty

90 @@

Upewnic sig, czy zostaty przygotowane wszystkie narzedzia i materiaty niezbedne dla bezpiecznego wykonania instalacii, zgodnie z obowigzujgcymi
przepisami. Na rysunku widoczne sg niektore z narzedzi niezbednych podczas instalacii.

BRI

f

AN S




Typy przewoddéw i minimalne grubosci

Potaczenie Typ przewodu Diug(;sz |1J(r)z:anwodu D+ug1oos<; pzr;emwodu Diugzo(:;,c< psrgen\:vodu
Zasilanie centrali sterujgcej 2x1,5mm2 2x1,5mm2 2 X 2,5 mmz2
Zasilanie napedu z enkoderem* 3x1,5mm2 3x1,5mm2 3x2,5mm2
Zasilanie napedu™* 2x1,5mm2 2x1,5mm2 2 X 2,5 mmz2
Lampa ostrzegawcza FRORC(EllEIE'iO-ZZ 2 x 0,5 mm2
Nadajniki fotokomdrek 50267-2-1 2x0,5 mm2
Odbiorniki fotokomadrek 4x0,5mm2
Urzgdzenia sterujace i zabezpieczajgce 2 x 0,5 mmz2
Wytgczniki krancowe™** 3x0,5mm2
Antena RG58 maks. 10 m
Enkoder**** 2402C 22AWG maks. 30 m

*AXO  **FROG-A24, F4024, F1024, FROG-A24E, F7024E  *** FROG-A24, F4024, F1024  **** FROG-A24E, F7024E, F4024E

Jezeli dtugosc przewodow rézni sie od wartosci podanych w tabeli, nalezy okreslic ich srednice na podstawie rzeczywistego poboru pradu
podtgczonych urzadzen oraz zgodnie z zaleceniami normy CEI EN 60204-1.

Dla potgczen rownolegtych urzadzen na tej samej linii nalezy zmodyfikowac grubosci przewoddw podanych w tabelce powyzej z uwzglednieniem
faktycznych wartosci pobieranego pradu i dtugosci przewodu. W sprawie potgczenia produktow nie objetych niniejszymi instrukcjami nalezy

postuzy¢ sie zataczong do nich dokumentacjg techniczng.

MONTAZ

Przymocowaé podstawe centrali w zabezpieczonym miejscu przy pomocy $rub i kotkéw czy innych odpowiednich systeméw mocowania.

Wykona¢ otwory w dolnym boku obudowy w migjscach fabrycznie zaznaczonych i wtozy¢ dtawice z peszlami do przeprowadzenia przewoddéw

elektrycznych.

Srednica otworéwrprzygotowanych fabrycznie: 20 mm.
- N

‘215‘

Zmontowac zawiasy, wywierajac nacisk na ich czesci.
Wiozy¢ zawiasy do obudowy (w zaleznosci od zapotrzebowania, po lewej, lub po prawej stronie) i zablokowaé je przy pomocy podktadek

dotaczonych do zestawu.

przesuwajg sie

| —

= O podczas obrotu
- E g |
ARy 15 mm~

=N
———

Wiozy¢ pokrywke na zawiasy tak, az zaskoczy na swoje migjsce. Przymocowac pokrywke za pomoca $rub znajdujgcych sie w zestawie.

Po wykonaniu regulaciji i ustawien przymocowac pokrywe przy pomocy $rub dotgczonych do

produktu.
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POLACZENIA ELEKTRYCZNE

Zasilanie akcesoriow

Zaciski do zasilania akcesoriow napigciem
24V AC/DC - Maks. moc: 50 W

Podtgczenie elektrozamka

230V AC - 50/60 Hz

A A

H%

zasilanego napieciem 12V -

O ] Maks. moc: 15 W

sumsssmssmasmne]us

Ewentualne wyjscie
drugiego kanatu
odbiornika radiowego
(styk NO).
Obcigzalnosé styku:
500 mA - 24V DC.

[

L N| [101MTSEES1 2 33P 4 5 7CXCYCZ [BIB2
Potaczenie napedéw z wytgcznikami krancowymi
M1 - Naped 24 N < > M M2 - Naped 24 V
V DC znajdujacy M ‘ﬁ [ > N DC znajdujgcy sie na
sie na skrzydle FC < > FA  Skrzydle zamykajacym
zamykajgcym sie FA < || || . > FC sig jako drugie.
jako pierwsze. F < || - T > F
M1 N1 E1] [M2 N2 E2 2 FATFC1 FA2FC2
Potgczenie napedow z enkoderem
E < > M
N = > N
M < > E
} ENKODER A { ENKODER B
M1 - Naped 24 VV DC znajdujacy m : mmm M2 - Naped 24 V DC
sie na skrzydle zamykajgcym FWIQ HHH HHH znajdujacy sie na skrzydle
sig jako pierwsze. MINTE1 |+ E -] [M2N2E2 [+ E - zamykajacym sie jako drugie.

<«—— Bialy
<«—— Brazowy

m +

B
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Urzadzenia sterujace

A Przed wpigciem jakiejkolwiek karty w gniazdo na "wcisk" (np.: AF, R700), 0BOWIAZKOWO NALEZY ODLACZYC NAPIECIE

SIECIOWE i odtgczy¢ ewentualne akumulatory.

Czytnik kart
zblizeniowych
(transponder)
lub czytnik kart
magnetycznych

Wpig¢ karte AF, aby umozliwic¢ sterowanie

napedem przy uzyciu nadajnika.

Czerwony
Czarny

THIH

o
o
~
o

A B GND S1 GND Iﬁ B1 B2
op

Wtozy¢ karte kodujaca (R700) w celu rozpoznania
czujnika (TSPOO) lub czytnika kart (LTOOT).

Przycisk zatrzymania - STOP (styk NC). Umozliwia zatrzymywanie
skrzydet z jednoczesng dezaktywacjg zamykania automatycznego. Aby
przywrdcic ruch, nalezy nacisna¢ na przycisk sterujgcy lub postuzy¢

sie innym urzadzeniem sterujgcym.

Jezeli jest nieuzywany, wybra¢ [Disabled] (Dezaktywowany)
z funkcji [Total Stop] (STOP) w menu [FUNCTIONS] (FUNKCJE).

Funkcja TYLKO OTWIERANIE na urzgdzeniu sterujgcym
(styk NO).

Funkcja OTWIERANIE CZESCIOWE lub FURTKA na
urzgdzeniu sterujgcym (styk NO).

Patrz funkcja [Cmd 2-3P] (Polecenie 2-3P) w menu
[FUNCTIONS] (FUNKCJE).

Funkcja TYLKO ZAMYKANIE na urzadzeniu sterujgcym
(styk NO).

Funkcja OTWIERANIE-STOP-ZAMYKANIE-STOP
(sekwencyjne) / OTWIERANIE-ZAMYKANIE-
ODWROCENIE RUCHU (krok po kroku) na urzgdzeniu
sterujgcym (styk NO)

Patrz funkcja [Cmd 2-7] (Polecenie 2-7) w menu
[FUNCTIONS] (FUNKCJE).

: qﬁ il ':J“P ;i
QD

Antena z przewodem RG58

SEsEmsuus s

0MTSEES 1 2 33 4

5 7CXCYCZ
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Urz3dzenia sygnalizacyjne Lampka kontrolna otwartej bramy

Lampa sygnalizacyjna (Obcigzalnos¢ styku: maks. 24 V. - 25 W). @ (Maksymalne obcigzenie styku: maks. 24V - 3 W).
Miga we wszystkich fazach otwierania i zamykania bramy. < Informuje uzytkownika, ze brama jest otwarta.
W innym przypadku mozna podtaczy¢ lampe cyklu lub o$wietleniowg {2 Gasnie po zamknieciu sie bramy.
(obcigzalnos¢ styku:maks. 24 V. - 25 W).

Potgczenie pomocnicze zewnetrznej lampy, ktéra moze by¢ dowolnie _
ustawiana w celu o$wietlenia strefy ruchu. S ®
Lampa cyklu: pozostaje zapalona od chwili, gdy skrzydto zacznie R
sie otwierac, az do catkowitego zamkniecia (wtgcznie z czasem
zamykania automatycznego).

Lampa oswietleniowa: Swieci sig¢ przez czas ustalony na 5 minut. Hﬂﬂﬂﬂﬂﬂ@ﬂﬂﬂﬁmmﬂ

Patrz funkcja [Lamp E] (Lampa E) w menu [FUNCTIONS]
(FUNKCJE). =g 1011 TSEES 1 2 33 4 5 7CXCYCZ

Urzadzenia zabezpieczajace

DELTA-S
Fotokomorki . RX X
Skonfigurowac styk CX, CY lub CZ (NC), wejscie urzadzen 10 2 TX C NC ™ 2
zabezpieczajgcych takich, jak fotokomdrki zgodne
z wymogami normatyw EN 12978. QQOOQ g @
Patrz funkcje [CX Input] (Wejscie CX), [CY Input] (WejScie A | !
CX) lub [CZ Input] (Wejscie CX). I T t I 1 T
- C1 ponowne otwieranie w fazie zamykania. W faze | L.
zamykania skrzydet, otwarcie styku powoduje odwrdcenie 1 1
kierunku ruchu skrzydta, az do catkowitego otwarcia;
- C2 ponowne zamkniecie w fazie otwierania. W fazie HHHHHH@HHHHHHHH
otwierania skrzydet, otwarcie styku w czasie otwierania 1011 TSEES 1 2 334 5 7CXCY CZ\
bramy powoduje odwrécenie kierunku ruchu, az do
catkowitego zamkniecia;
- C3 zatrzymanie. Zatrzymanie sig skrzydet, jezeli RX DELTA TX
byty w ruchu wraz z przygotowaniem do zamknigcia
automatycznego (jezeli zostata wtaczona funkcja + - NO C NC + -
automatycznego zamknigcia); Q O Q Q Q @
- C4 oczekiwanie z powodu wykrycia przeszkody. t A 2 T T
Zatrzymanie skrzydet, jesli sg w ruchu oraz przywrdcenie ° ® |
ruchu po usunieciu przeszkody.

Jezeli nie ma urzadzen podtgczonych do stykow CX, CY l 1 1

i CZ, nalezy je dezaktywowac w fazie programowania. HﬂﬂHHWWHHHHHHHH
101MTSEES 1 2 33 45 7CXCYCZ

Listwy bezpieczenstwa

Skonfigurowac styk CX, CY lub CZ (NC), wejscie DFW . DFW z kartg

urzadzen zabezpieczajacych takich, jak listwy 3 kontroli pofaczer

bezpieczenstwa zgodne z wymogami normatyw EN Y DFI ;

12978.

Patrz funkcje [CX Input] (Wejscie CX), [CY Input] coo e coo

(Wejscie CY lub [CZ Input] (Wejscie CZ). o NG ANV L4 G NO NG WO NG

- C7 ponowne otwieranie w fazie zamykania. W 1 A T T 4 T

fazie zamykania skrzydet, otwarcie styku powoduje

odwrocenie kierunku ruchu skrzydta, az do catkowitego

otwarcia;

- C8 ponowne zamkniecie w fazie otwierania. W faze | — | | _J |

otwierania skrzydet, otwarcie styku w czasie otwierania L

bramy powoduje odwrdcenie kierunku ruchu, az do £ 1

catkowitego zamknigcia. Y v ¥

Jezeli nie ma urzadzen podtaczonych do stykow mﬂ@ﬂﬂﬂmﬂﬂﬁ HMWBHWMHHHHHHHH

CX, CY i CZ, nalezy je dezaktywowaé w fazie 123345 7CKC0YCZ 1011 TSEES 1 2 33P 4 5 7CXCYCZ

programowania.




Potaczenie dla aktywacji testu bezpieczenstwa fotokomorek

Przy kazdym poleceniu otwierania czy zamykania, ptyta sterujgca kontroluje dziatanie fotokomarek. Pojawienie sie ewentualnych anomalii
wstrzymuje wszystkie sterowania.
Wybra¢ z funkcji [Safety Test] (Test Urz. zabezpieczajgcych) wejscie, ktdre pragnie sie aktywowac: CX, CY lub CZ.

-
- ,,@ ,,,,,,, ,,,,
=y o
O Rx @) TX @
@, - e
I 7 “f 1 “f 10 5 TX G NC
1t N J | I ‘ [ t .
|
{ { vy vy L y
1 o s o o o
10MMTSEES 1 2 33P4 5 7CXCYCZ\ IOMMTSEES 1 2 33P 4 5 7CXCYCZ\
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PROGRAMOWANIE

Opis polecen programowania

Przycisk ESC stuzy do:
- wyjscia z menu;
- uniewazniania dokonanych zmian.

}-

ESC

|

|

Przyciski < > stuza do:
- przesuwania sie wsrod polecen menu;
- zwigkszania lub zmnigjszania wartosci.

)

ENTER Aby wejs$¢ do menu, trzymac

weisniety przycisk ENTER przez co
@ najmniej jedng sekunde.

<

]

<

&)
)
&)
?

takze w przypadku
podmenu, nalezy

przesuwac sie przy
pomocy strzatek ...

W celu wyboru polecer
w menu, przesuwac sie
przy pomocy strzatek...

] { sygnalizacje <.....> na wySwietlaczu stuza do:

-wskazania aktualnie wybranego polecenia

- wejscia do menu;

Przycisk ENTER stuzy do:
{
- potwierdzenia i zapisania ustawionej wartosci.

.. Nastepnie nacisng¢ ENTER

ENTER

@

.. nastepnie nacisng¢ ENTER

ENTER

Jezeli strzatki < > znajdujg sie
na funkcji [Cycle Time] (Czas
pracy), mozna dokonac¢ zmiany
wartoSci.

... nastepnie nacisng¢ ENTER, aby
potwierdzic...

ENTER

< > Dla zwigkszenia lub
zmniejszenia wartosci, nalezy

@ postuzy¢ sie strzatkami...
A

...aby wyj$¢ z menu, zaczekaé 30
sekund, lub nacisng¢ ESC, az do
chwili pojawienia sie poczgtkowego
ekranu.

ESC

/@



Znaczenie skrotdw w menu

Run Amperom]
Ped.opening]
Maintained Act]
AutoClose]
Config]
Related Func]
Imp.Run]

M1 Appr.AP %
M1 Appr.CH %
M1 Slow.AP %
M1 Slow.CH %
M2 Appr.AP %
M2 Appr.CH %
M2 Slow.AP %
M2 Slow.CH %
Mod. Code]
Standby Msg]
No. Motors]
Soft Starf]
Slow run Enc]
Obstacle Def]
Remove Usr]
Op. Delay M1]
Op. Delay M2]
Sens. Amperom|
Sensib. Run]
Sensib. Decel]
Cl. Thrust]

Ram hit time]
Preflashing T]
Slow down time]
Lock time]
A.CT]
Pedestrian ACT]
Slow Down Spd.]
High speed %]

Lista polecen menu

Czutos¢ ruchu

Otwieranie czesciowe

Tryb TOTMAN (op. obecny)

Zamykanie automatyczne

Konfiguracja

Przydzielona funkcja

Ustawienia ruchu

Przyblizanie silnika M1 w fazie otwieraniawyrazone w procentach
Przyblizanie silnika M1 w fazie zamykaniawyrazone w procentach
Hamowanie silnika M1 w fazie otwierania wyrazone w procentach
Hamowanie silnika M1 w fazie zamykania wyrazone w procentach
Przyblizanie silnika M2 w fazie otwierania wyrazone w procentach
Przyblizanie silnika M2 w fazie zamykaniawyrazone w procentach
Hamowanie silnika M2 w fazie otwierania wyrazone w procentach
Hamowanie silnika M2 w fazie zamykania wyrazone w procentach
Edytuj kod

Komunikat poczatkowy

Liczba silnikow

Spowolnienie w poczagtkowej fazie ruchu

Hamowanie w fazie otwierania i zamykania sterowane przez ENKODER
Wykrywanie przeszkdd

Usun uzytkownika

Opdznienie otwierania M

Opdznienie zamykania M2

Czuto$¢ amperometryczna

Czutos¢ ruchu

Czuto$¢ hamowania

Nacisk w fazie zamykania

Czas Ruchu Wstecznego

Czas wstepnego migania

Czas hamowania

(Czas zamka

Czas zamykania automatycznego

(Czas zamykania automatycznego furtki

Predkos¢ hamowania

Predko$¢ ruchu

[LANGUAGE] (JEZYK) Ust. domysine
[Italiano] / [English] / [Francais] / [Deutsch] / [Espafiol] / [Portugues euro]/[Portugues bras] Italiano
[FUNCTIONS] (FUNKCJE) Ust. domysle

[AutoClose] (Zamykanie automatyczne)
Maintained Act] (Tryb TOTMAN)

[Disabled] (Dezaktywowana) / [Turn on] (Aktywowana)
(

[Disabled] (Dezaktywowana) / [Turn on] (Aktywowana) / [When close] (W fazie zamykania)

(
(

Obstacle Det] (Wykrywanie przeszkd) [Disabled] (Dezaktywowana) / [Turn on] (Aktywowana)
(

Safety test] (Test Urz. zabezpieczajgcych)

Preflashing] (Miganie wstepne)
Ram hit funct] (Ruch wsteczny)
Total Stop] (Zatrzymanie STOP)
CX Input] (Wejécie CX)
CY Input] (Wejécie CY)

Cl. Thrust] (Nacisk przy zam)
Lock]

[Disabled] (Dezaktywowana) / [Turn on] (Aktywowana)

[Disabled (Dezaktywowana)] / [Close] (Zamykanie)/ [Open] (Otwieranie/ [Open-Close] (Otwieranie-Zamykanie)

[Disabled] (Dezaktywowana) / [Turn on] (Aktywowana)
[Dezaktywowana)] / [G1] / [C2] / [C2] / [C4] / [C7] / [C8]
[Disabled] Dezaktywowana / [C1] / [C2] / [C2] / [C4] / [C7] / [C8]
[Disabled] (Dezaktywowana) / [C1] / [C2] / [C2] / [C4] / [C7] / [C8]
[Disabled] (Dezaktywowana) / [Turn on] (Aktywowana)

[Disabled] (Dezaktywowana) / [Close] (Zamykanie)/ [Open] (Otwieranie) / [Open-Close] (Otwier-Zamyk)

)
[Disabled] (Dezaktywowana) / [CX] / [CY] / [CZ] / [CX+CY] / [CX+CZ] / [CY+CZ] / [CX+CY+CZ]

[Turn on] (Aktywowana)
[Disabled] (Dezaktywowana)
[Disabled] (Dezaktywowana)
[Disabled] (Dezaktywowana)
[Disabled (Dezaktywowana)]
[Disabled] (Dezaktywowany)
[Turn on] (Aktywowana)
(C1]

(C3]

[Disabled] (Dezaktywowana)
[Disabled] (Dezaktywowana)
[Disabled (Dezaktywowana)]

Config] (Konfiguracja)  [Time of Run] (Wyt. kraricowy na czas)/ [Endstop] (Pot. kraricowe) / [Slow run] (Hamow.)/ [Fcap-RallCh] (Pot. kraric. hamow. zam) / [ENCODER][ENCODER]

Endstop] (Pot. kraricowe)
Cmd 2-7] (Polecenie 2-7)
Cmd 2-3P] (Polecenie 2-3P)
Lampada E] (LampaE)

[
[
[
[
[
[
|
[CZ Input] (Wejscie C2)
[
[
[
[
[
{
[Output B1-B2] (Wyjécie B1-B2)

[N.C./N.O]

Open-Close] (Otwier-Zamyk) / [Op.-Stop-Cl] (Otw-stop-chiud)

Partial] (Czesciowe) / [Pedestrian] (Furtka)

Fl. light] (Lampa ostrzeg.) / [Courtesy] (O$wietleniowa) / [Cycle] (Ciclo)
Bistable] (Bistabilne) / [Monostable] (Monostabilne)

IN.C]

[Open-Close] (Otwier-Zamyk)
[Pedestrian] (Furtka)

[FI. light] (Lampa ostrzeg.)
[Bistable] (Bistabilne)

[IMP.RUN] (UST. RUCHU)

No. Motors] (Liczba silnikéw)
Motor type] (Typ silnika)

[
[
[High speed %] (Predkosc ruchu %)

[Slow Down Spd. %] (Predkos¢ hamow. %)
[Soft Start] (Spow. w poczatk fazie ruchu)
[Sens.Amperom]* (Czut. amperom)

[

Run Amperom.]* (Czut. ruchu)

[Slow down time]** (Czas hamow.)

M1+M2] / [M2];

20%) = [100%]

[5%] = [80%]

[Turn on] (Aktywowana) / [Disabled] (Dezaktywowana)
[Turn on] (Aktywowana) / [Disabled] (Dezaktywowana)

[0s] = [30¢]

*Ta funkcja nie jest dostepna, jesli nie uprzednio nie ustawiono [ENCODER] (ENKODER) z funkcji [Config] (Konfig).
** Ta funkcja jest dostepna tylko, gdy zostaty ustawione [Slow run] (Hamowanie) lub [Fcap-RallCh] (Pot. kraric. hamow. zam) dalla funzione [Config] (Konfig).

[
[FROG-F4024E] / [FROG J] / [FROG-FL] / [AMICO] / [MYTO] / [AXO] / [FAST] / [FERNI]
[

Ust. domysine

[M1+M2]

[FROG-F4024E]

[100%]

[80%]

[Disabled] (Dezaktywowana)
[Turn on] (Aktywowana)

(0000000000004

[209]
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[ENCODER] (ENCODER)

[Sensibility] (Czuto$c)

[Sensib. Run] (Czutos$¢ ruchu)

[Sensib. Decel] Czutos¢ hamowania)
[Slow run Enc] (Hamowanie enk.)

[M1 Slow.AP %] (M1 Hamow. Otw %)
[M1 Slow. CH %] (M1 Hamow. Zamyk. %)
[M2 Slow. AP %] (M1 Hamow. Otw. %)
[M2 Slow. CH %] (M1 Hamow. Zamyk. %)
[M1 Appr. CH %] (M1 Przybliz. Zamyk. %)
[M2 Appr.. CH %] (M2 Przybliz. Zamyk. %)
[M1 Appr.. AP %] (M1 Przybliz. Otw. %)
[M2 Appr. AP %] (M1 Przybliz. Otw. %)
[Set Encoder] (Kalibracja ruchu)

[Turn on] (Aktywowana) / [Disabled] (Dezaktywowana)

[ON] / [OFF]

[1%] = [60%]

[1%] = [60%]

[1%] = [60%]

[1%] = [60%]

[1%] = [15%]

[1%] = [15%]

[1%] = [15%]

[1%] = [15%]

[Confirm?(no)] (Potwierdzasz? (nie) / [Confirm? (yes)] (Potwierdzasz? (tak)

Ust. domy$ine
[Turn on] (Aktywowana)

(0000000000004
[€000000000004]

[ON]

[10%
[10%
[10%
[10%
[15%
[15%
[15%
[15%

[TIMING ADJ] (REGULACJA CZASOW)

[A.C.T] (Czas zamyk. aut)

[Pedestrian A.C.T] (Czas zamyk. aut. furtki)
[Cykle Time] (Czas pracy)

[Op. Delay M1] (Opézn. M1 Otw.)

[Op. Delay M2] (Opdzn. M2 Otw,)
[Preflashing T] (Czas wstep. migania)
[Lock time] (Czas zamka)

[Ram hit time] (Czas ruchu wstecz.)
[Ped.opening] (Otw. czesciowe)

[0s] = [3008]
[0s] = [300]
[105] = [150 ]
[0s] = [10g]
[0s] = [605]
[1s] = [609]
[1s] = [59

[1s] = [39

[5s] = [60]

Ust. domysine

[10g]
[109]
[90 ]
(23]
2]
[5]
(23]
[19]
[10g]

[USERS] (UZYTKOWNICY)

[Add User] (Dodaj uzytkownika] (250maks)
[Mod. name] (Edytuj nazwe)

[Mod. Code] (Edytuj kod)

[Related Func] (Przedziel. Funkcja)
[Remove Usr] (Usu Uz.)

[Delete ALL USR] ] (Usun wszystk. uz)
[Backup data] (Zapisz w pamieci)

[Restore Backup] (taduj z pamieci)

[2-7]/ [Open] (Otwieranie) / [B1-B2] / [2-3P] / [Disabled] (Dezaktywowana);

[Confirm?(no)] (Potwierdzasz? (nie) / [Confirm? (yes)] (Potwierdzasz? (tak)
[Confirm? (no)] (Potwierdzasz? (nie)/ [Confirm? (yes)] (Potwierdzasz? (tak)
[Confirm? (no)] (Potwierdzasz? (nie)/ [Confirm? (si)] (Potwierdzasz? (tak)

[INFO] (INFO)

[Version] (Wersja] / [No. of Runs] (Liczba manewrdw] / [Standby Msg] (Kom. poczatkowy] / [System Reset] (Resetowanie systemu)

[TEST MOT] (TEST SILN)

[<=M1 M2=>]

WAZNE! Nalezy rozpoczg¢ programowanie ustawiajgc najpierw funkcje: [MOTOR TYPE] (TYP SILNIKA), [NO. MOTORS] (LICZ.
SILNIKOW), [TOTAL STOP] (ZATRZYMANIE STOP) i [SET ENKODER] (KALIBRACJA RUCHU).

Menu Jezyk

[LANGUAGE] (JEZYK)

—

[ltaliano] / [English] / [Francais] / [Deutsch] / [Espafiol] / [Portugues euro] / [Portugues bras]

Wybra¢ jezyk wySwietlacza sposrod dostepnych jezykow




Menu funkcji
[FUNCTIONS] |
(FUNKCJE) @

J
(

[AutoClose] (Zamykanie autom.) [Disabled] (Dezaktywowana) / [Turn on] (Aktywowana)

Oczekiwania na zamykanie automatyczne rozpoczyna sig od chwili osiggnigcia potozenia kraricowego przy otwieraniu i trwa przez czas regulowany
od 0 s do 300 s. Do aktywacji zamykania automatycznego nie dojdzie, jezeli zadziatajg urzadzenia zabezpieczajace, ktore wykrywajg przeszkody lub
po zatrzymaniu STOP, albo tez w przypadku braku zasilania.

[Maintained Act] (Tryb TOTMAN) [Disabled] (Dezaktywowana) / [Turn on] (Aktywowana) / [When close] (W fazie zamykania)

Skrzydta otwierajg i zamykaj? sie, gy przycisk jest przycisnigty. Przycisk otwierania na styku 2-3, a przycisk zamykania na styku 2-4. Wszystkie
inne urzadzenia sterujgce, wigcznie ze sterowaniami radiowymi sg wykluczone.

[Obstacle Det] (Wykrywanie przeszkod) [Disabled] (Dezaktywowana) / [Turn on] (Aktywowana)

Naped pozostaje zatrzymany przy zamknigtych lub otwartych skrzydtach lub po wydaniu polecenia zatrzymanie STOP lub, jezeli urzgdzenia
zabezpieczajace (fotokomarki lub listwy bezpieczenstwa) wykryty przeszkode.

[gil(fe(t*teét (Test Urz.zabezpieczajgcych) [Disabled (Dezaktywowana)] / [CX] / [CY] / [CZ] / [CX+CY] / [CX+CZ] / [CY+CZ] /
+CY+

Po kazdym poleceniu otwierania czy zamykania, ptyta kontroluje prawidtowoS¢ dziatania fotokomarek.

[Preflashing T] (Wstepne miganie)  [Disabled] (Dezaktywowana) / [Turn on] (Aktywowana)

Po wydaniu polecenia zamkni?’cia czy otwarcia, lampa ostrzegawcza podigczona do 10-E, zaczyna miga¢ przed rozpoczeciem ruchu.
Opis czasow regulacii, patrz [Preflashing T] w menu [TIMING ADJ] (REGULACJA CZASOW).

[Ram hit funct] (Ruch wsteczny) [Disabled (Dezaktywowana)] / [Close] (Zamykanie) / [Open] (Otwieranie) / [Open-Close] (Otwiera-
nie-Zamykanie)

Przed kazdym ruchem otwierania czy zamykania, skrzydta nagierajq przez kilka sekund w kierunku zamkni%cia W celu utatwienia otwarcia elektro-
zamka, dla regulacji czasow nalezy wybrac [Ram hit time] (Czas ruchu wstecznego) w menu [TIMING ADJ] (REGULACJA CZASOW).

[Total Stop] (Zatrzymanie STOP) [Turn on] (Aktywowana) / [Disabled] (Dezaktywowana)

Wejscie N.C. - Zatrzymanie skrzydet z wykluczeniem zamykania automatycznego; aby przywrdcic ruch, nalezy postuzyc sig urzadzeniem sterujgcym.
Urzadzenia zabezpieczajgce musi by¢ podigczone do [1 —2{.

[CX Input] (WejScie CX) [Disabled] (Dezaktywowana)/ [C1] / [C2] / [C3] / [C4] / [C7] / [C8]

Wejscie NC - Mozliwos¢ przydzielenia: C1 = ponowne otwarcie w fazie zamykania spowodowanego przez zadziatanie fotokomorek, C2 = ponowne
zamkniecie w fazie otwierania spowodowanego przez zadziatanie fotokomdrek, C3 = zatrzymanie, C4 = oczekiwanie po wykryciu przeszkody, C7
= ponowne otwarcie w fazie zamykania spowodowanego przez zadziatanie listwy bezpieczenstwa, C8 = ponowne zamknigcie w fazie zamykania
spowodowanego przez zadziatanie listwy bezpieczenstwa.

[CY Input] (Wejscie CY) [Disabled] Dezaktywowana / [C1] / [C2] / [C3] / [C4] / [C7] / [C8]

Wejscie NC - Mozliwos¢ przydzielenia: C1 = ponowne otwarcie w fazie zamykania spowodowanego przez zadziatanie fotokomarek, C2 = ponowne
zamkniecie w fazie otwierania spowodowanego przez zadziatanie fotokomorek, C3 = zatrzymanie, G4 = oczekiwanie po wykryciu przeszkody, C7
= ponowne otwarcie w fazie zamykania sBowodowanego przez zadziatanie listwy bezpieczenstwa, C8 = ponowne zamknigcie w fazie zamykania
spowodowanego przez zadziatanie listwy bezpieczenstwa.

[CZ Input] (Wejscie CZ) [Disabled] (Dezaktywowana) / [C1] / [C2] / [C3] / [C4] / [C7] / [C8]

Wejscie NC - Mozliwo$¢ przydzielenia: C1 = ponowne otwarcie w fazie zamykania spowodowanego przez zadziatanie fotokomarek, C2 = ponowne
zamkniecie w fazie otwierania spowodowanego przez zadziatanie fotokomorek, C3 = zatrzymanie, C4 = oczekiwanie po wykryciu przeszkody, C7
= ponowne otwarcie w fazie zamykania sBowqdoquego przez zadziatanie listwy bezpieczenstwa, C8 = ponowne zamknigcie w fazie zamykania
spowodowanego przez zadziatanie listwy bezpieczenstwa.

[CI. Thrust] (Nacisk przy zam) [Disabled] (Dezaktywowana) / [Turn on] (Aktywowana)

Po catkowitym zamknieciu, naped dokonuje przez kilka sekund ruchu popchniecia w kierunku zamykania skrzydet.

[Lock] (Zamek)  [Disabled] (Dezaktywowana) / [Close] (Zamykanie)/ [Open] (Otwieranie) / [Open-Close] (Otwier-Zamyk)

Ustawic elektrozamek w celu blokowania skrzydet na na jedng z dostepnych funkcji.

Config] (Konfig) [)Slow run] (Hamowanie) / [Fcap-RallCh] (Pot. kraric. hamow. zam) / [ENCODER] (ENKODER)/ [Time of Run] ((Wyt.
rancowy na czas) / [Endstop] (Pot. kranc)

Konfiguracja hamowania w fazie otwierania i zamykania

Slow runﬂ Hamowanie)* => hamowanie w fazie otwierania i zamykania.
Fcap-Ra hE]N Pot. kranc. hamow. zam)* = wyfgcznik kraicowy przy otwieraniu i hamowanie w fazie zamykania
ENCODER] (ENKODER) | = zarzadzanie hamowaniem, wykrywaniem przeszkdd i czutoscig.
Time of Run] (Wyt. kraficowy na czas) = wytgcznik kraicowy na czas.
Endstop] (Pot. krancowe) = wytgcznik krancowy przy otwieraniu i zam?/kaniu.
*hamowanie moze by¢ konfigurowane funkcjg [Slow down time] (Cz. hamow) w menu [Imp.Run] (Usta-

wienia ruchu)

[Endstop] (Pot. krancowe) [N.C]/ [N.O]

Skonfigurowac¢ wytaczniki kraricowe jako styki normalnie zamkni%te czy otwarte. !
Ta funkcja jest dostepna tylko, jesli uprzednio wybrano opcje[Endstop] (Pot. kraricowe), [Fcap-RallCh.] (Pot. kranc. hamow. zam) lub [Slow
run] (Hamowanie) z funkcji [Config] (Konfig).

[Cmd 2-7] (Polecenie 2-7) [Open-Close] (Otwier-Zamyk) / [Op.-Stop-CI] (Otw-stop-chiud)

Ustawienie styku na 2-7 w trybie krok po kroku (zamyka-otwiera) lub sekwencyjnym (otwiera-stop-zamyka-stop).

[Cmd 2-3P] (Polecenie 2-3P) [Pedestrian] (Furtka) / [Partial] (CzeSciowe)

Ustawienie styku na 2-3P przy otwieraniu furtki (catkowite otwieranie drugiego skrzydta) lub przy otwieraniu czesciowym (otwieranie cz%\?’ciowe
drugiego skrzydta zgodnie z czasem ustawionym w funkcji [Ped.openlngiJ (Otw. czes€) w menu [TIMING ADJ] (REGULACJA CZASOW).
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[Lamp E] (Lampa E) [Courtesy] (Oswietleniowa)/ [Cycle] (Cykl) / [Fl. light] (Lampa ostrzegawcza)

Konfiguracja lampy podtaczonej do 10-E: ,

- lampa oswietleniowa: zewnetrzna lampa, ktéra moze by¢ dowolnie ustawiana w celu polepszenia o$wietlenia strefy ruchu. Swieci sie przez staty
czas wynoszacy 5 minut.

- lampa cyklu: zewnetrzna lampa, ktéra moze by¢ dowolnie ustawiana w celu o$wietlenia strefy ruchu. Pozostaje zapalona od chwili, gdy skrzydta
zaczng sie otwierac, az do catkowitego zamkniecia (wtgcznie z czasem automatycznego zamykania). Jezeli nie jest uruchomiona funkcja zamykania
automatycznego, lampa pozostaje zapalona tylko podczas ruchu;

- lampa ostrzegawcza: sygnalizuje otwieranie i zamykanie skrzydet.

[Output B1-B2] (Wyjscie B1-B2) [Monostable] (Monostabilne)/ [Bistable] (Bistabilne)

Konfiguracja styku B1-B2 w trybie Monostabilnym lub Bistabilnym (wytgcznik).

Menu ustawien ruchu
[Imp.Run] (Ustawienia ruchu) — ENTER@

; J

[No. Motors] (Liczba silnikow) [M1+M2] / [M2]

Ustawienie liczby silnikdw na jeden lub dwa, w zalezno$ci od liczby skrzydet bramy.

[Motor type] (Typ silnika)  [FROG-F4024E] / [FROG-J] / [FROG-FL] / [AMICO] / [MYTO] / [AXO] / [FAST] / [FERNI] / [ATI]

Ustawienie rodzaju zamontowanego napedu do bram skrzydtowych.

[High speed %] (Predkos¢ ruchu %) [20%] => [100%]

Regulacja predkos$ci ruchu wyrazona w procentach.

[Slow Down Spd. %] (Predko$¢ hamowania %) [5%] = [80%]

Regulacja predkosci w fazie hamowania wyrazona w procentach.

[Soft Start] (Spowoln. w poczgtkowej fazie ruchu) [Disabled] (Dezaktywowana)/ [Turn on] (Aktywowana)

Po otrzymaniu polecenia otwierania lub zamykania, skrzydta przez kilka sekund zaczynajg sie poruszac¢ ze zmniejszong predkoscia.

[Sen.Amperom] (Czuto$¢ amperometryczna) [Disabled] (Dezaktywowana) / [Turn on] (Aktywowana)

Czutos$¢ podczas wykrywania przeszkad.

Funkcja nie jest dostepna, jesli nie uprzednio nie ustawiono [Encoder] (Enkoder) w funkcji [Config] (Konfig).

Przy witgczonej funkgiji, po napotkaniu przeszkody naped zachowuje sie w ponizszy sposab:

- [Time of Run] (Wytacznik kraricowy na czas) zatrzymuje skrzydta w fazie ruchu;

- [Endstop] (Pot. krancowe) podczas aktualnie wykonywanego ruchu odwraca jego kierunek;

- [Slow run] (Hamow.) odwraca kierunek ruchu skrzydet i dokonuije ich zatrzymania w fazie hamowania.

- [Feap-RallCh] (Pot. kranc. hamow. zam) odwraca kierunek ruchu skrzydet i dokonuije ich zatrzymania w fazie hamowania przy zamykaniu.
Gdy funkcja jest dezaktywowana, naped zatrzymuje ruch skrzydet w chwili przekroczenia wartosci granicznej pradu maksymalnego.

[Run Amperom] (Czuto$¢ amperomytryczna) [(© © @ ® ® ® O O O O O O +]

Regulacja czutosci amperometrycznej.
Jest konieczne aktywowanie funkcji [Sen.Amperom] (Czut. Amperom) w menu [Imp.Run] (Ustawienia ruchu).

[Slow down time] (Czas hamowania) [OFF] => [30 s]

Czas spowolnienia ruchu skrzydta przed kazdym catkowitym otwarciem czy zamknieciem. Czas moze by¢ regulowany w zakresie od 0 s do 30 s.
Ta funkcja jest dostepna tylko, jesli uprzednio ustawiono [Slow run] (Hamowanie) lub [Fcap-RallCh.] (Pot. kranc. hamow. zam) w funkcji
[Config] (Konfig).

Menu ENKODER
Menu [ENCODER] (ENKODER), pojawia sig tylko, gdy zostanie wybrane z funkcji [Config] (Konfig) w menu [FUNCTIONS] (FUNKCJE).
[ENCODER] (ENKODER) —— | Esc@]
v

[Sensibility] (Czutosc) [Turn on] (Aktywowana) / [Disabled] (Dezaktywowana)

Czuto$¢ podczas wykrywania przeszkod.

[Sensib. Run] (Czuto$¢ ruchu) [([@00000000000OH

Czuto$¢ wykrywania przeszkdd podczas ruchu (zarowno w fazie otwierania, jak i zamykania).
Jest konieczne aktywowanie funkcji [Sensibility] (Czuto$¢) w menu [ENKODER] (ENKODER).

[Sensib. Decel] (Czuto$¢ hamowania) [(® O O O O O O O O O O O+]

Czuto$¢ wykrywania przeszkdd w fazie hamowania (zaréwno w fazie otwierania, jak i zamykania).
Jest konieczne aktywowanie funkcji [Sensibility] (Czuto$¢) w menu [ENKODER] (ENKODER).

[Slow run Enc] (Hamow. Enk) [ON] / [OFF]

Aktywuje punkty poczatkowe hamowania w fazie otwierania i zamykania.




[M1 Slow. AP %] (M1 Hamow. Otw. %) [1%] = [60%]

Reguluje punkt poczatkowy hamowania silnika M1 przed osiggnieciem potozenia krancowego przy otwieraniu.
Punkt poczatkowy hamowania jest przeliczany w procentach (od 1% do 60% petnego ruchu).
Ta funkcja pojawia sie tylko, gdy zostata aktywowana funkcja [Slow run Enc] (Hamow. Enk) w menu [ENCODER] (ENKODER).

[M1 Slow. CH %] (M1 Hamow. Zamyk. %) [1%] = [60%)]

Reguluje punkt poczatkowy hamowania silnika M1 przed osiggnigciem potozenia kraicowego przy zamykaniu.
Punkt poczatkowy hamowania jest przeliczany w procentach (od 1% do 60% petnego ruchu).
Ta funkcja pojawia sie tylko, gdy zostata aktywowana funkcja [Slow run Enc] (Hamow. Enk) w menu [ENCODER] (ENKODER).

[M2 Slow. AP %] (M1 Hamow. Otw. %) [1%] = [60%]

Reguluje punkt poczgtkowy hamowania silnika M2 przed osiggnieciem potozenia kraricowego przy otwieraniu.
Punkt poczatkowy hamowania jest przeliczany w procentach (od 1% do 60% petnego ruchu).
Ta funkcja pojawia sie tylko, gdy zostata aktywowana funkcja [Slow run Enc] (Hamow. Enk) w menu [ENCODER] (ENKODER).

[M2 Slow. CH %] (M1 Hamow. Zamyk. %) [1%] = [60%]

Reguluje punkt poczatkowy hamowania silnika M2 przed osiggnieciem potozenia krancowego przy zamykaniu.
Punkt poczgtkowy hamowania jest przeliczany w procentach (od 1% do 60% petnego ruchu).
Ta funkcja pojawia sie tylko, gdy zostata aktywowana funkcja [Slow run Enc] (Hamow. Enk) w menu [ENCODER] (ENKODER).

[M1 Appr. CH %] (M1 Przybliz. Zamyk. %) [1%] = [15%]

Reguluje punkt poczatkowy przyblizania silnika M1 przeliczany w procentach (od 1% do 15% petnego ruchu) przed potozeniem kraricowym przy
zamykaniu.

[M2 Appr. CH %] (M1 Przybliz. Zamyk. %) [1%] = [15%]

Reguluje punkt poczatkowy przyblizania silnika M2 przeliczany w procentach (od 1% do 15% petnego ruchu) przed potozeniem krancowym przy
zamykaniu.

[M1 Appr. AP %] (M1 Przybliz. Otw. %) [1%] = [15%]

Reguluje punkt poczgtkowy przyblizania silnika M1 przeliczany w procentach (od 1% do 15% petnego ruchu) przed potozeniem kraficowym przy
otwieraniu.

[M2 Appr. AP %] (M1 Przybliz. Otw. %) [1%] = [15%]

Reguluje punkt poczatkowy przyblizania silnika M2 przeliczany w procentach (od 1% do 15% petnego ruchu) przed potozeniem krancowym przy
otwieraniu.

[Set Encoder] Kalibracja ruchu

Automatyczna kalibracja ruchu bramy (patrz paragraf KALIBRACJA RUCHU).

Menu Regulacji czasow

[TIMING ADJ] REGULACJA
CZASOW

L

— ENTER
J

[A.C.T] (Czas zamyk. aut.) [0s] => [300 s]

Oczekiwania na zamykanie automatyczne rozpoczyna sie od chwili osiggniecia potozenia krancowego przy otwieraniu i trwa przez czas regulowany
od 0 s do 300 s. Do aktywaciji zamykania automatycznego nie dojdzie, jezeli zadziatajg urzadzenia zabezpieczajace, ktdre wykrywajg przeszkody
lub po zatrzymaniu STOP, albo tez w przypadku braku zasilania.

[Pedestrian A.C.T] (Czas zamyk. aut. furtki) [0 s] = [300 s]

Czas oczekiwania drugiego skrzydta (M2) w pozycji otwarcia. Po uptywie tego czasu jest dokonywany automatyczne ruch zamknigcia. Czas moze
oczekiwania by¢ regulowany w zakresie od 0 do 300 s

[Cycle Time] (Czas pracy) [10s] = [150 s]

Czas pracy napedu w fazie otwierania lub zamykania. Czas pracy moze byc regulowany w zakresie od 10 s do 150 s

[Op. Delay M1] (Opézn. M1 Otw.)  [0s] = [105]

Opoznienie silnika M1 przy otwieraniu w stosunku do otwierania silnika M2 po kazdym poleceniu otwarcia. Czas moze oczekiwania by¢ regulo-
wany w zakresie od 0 do 10 s.

[Op. Delay M2] (Op6zn. M2 Otw.) [0s] = [60s]

Opaznienie silnika M2 przy zamykaniu w stosunku do zamykania silnika M1 po kazdym poleceniu zamknigcia. Czas moze oczekiwania by¢ regulo-
wany w zakresie od 0 do 60 s.

[Preflashing T] (Czas wstepnego migania) [1s]= [60s]

Po wydaniu polecenia zamknigcia czy otwarcia, lampa ostrzegawcza podtgczona do 10-E1, miga przez czas od 1 do 60 sek. przed rozpoczeciem ruchu.

[Lock time] (Czas zamka) [1s]= [59]

Czas przeznaczony na odblokowanie elektrozamka po kazdym poleceniu otwarcia. Czas ten moze by¢ regulowany w zakresie od 1 do 5 s.

[Ram hit time] (Czas ruchu wstecznego) [1s]= [39]

Czas wstecznego nacisku wywieranego na skrzydta przez napedy po kazdym poleceniu. Czas nacisku moze by¢ regulowany w zakresie od 1 do 3 s.
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[Ped.opening] (Otw. czesciowe) [5s] = [60 s]

Czas otwierania silnika M2. Czas moze by¢ regulowany od 5 s do 60 s.

Menu uzytkownika

[USERS] (UZYTKOWNICY) — ﬂ@

v

[Add User] (Dodaj uzytkownika)

Dodawanie nowych uzytkownikdw, maks. 250 oraz przydzielanie kazdemu uzytkownikowi jednej z dost@pnych funkcji. Dodanie uzytkownika
odbywa sie przy uzyciu pilota lub innego urzgdzenia sterujgcego (patrz paragraf DODAWANIE NOWEGO UZYTKOWNIKA).

[Mod. name] (Edytuj nazwe)

Pozwala zmieni¢ numer i nazwe uzytkownika

[Mod. Code] (Edytuj kod)

Pozwala zmienic¢ kod zwigzany ze sterowaniem przydzielonym uzytkownikowi.

[Related Func] (Przedziel. Funkcja)

[2-7] = Sterowanie Krok po kroku (otwieranie-zamykanie) lub sterowanie sekwencyjne (otwieranie-stop-zamykanie-stop)
[Open] (Otwieranie) = Sterowanie TYLKO OTWIERANIE

[2-3P] = Sterownie z funkcja furtki lub czesciowe otwieranie skrzydta

[B1-B2] = \\yjscie styku B1-B2

[Remove Usr] (Usun Uz.)

Stuzy do usuwania poszczegolnych uzytkownikow. Nacisng¢ ENTER w celu potwierdzenia.

[Delete all Usr] (Usun wszystk. uz)

Stuzy do usuwania wszystkich uzytkownikow. Nacisng¢ ENTER w celu potwierdzenia.

[Backup data] (Zapisz w pamieci)

Zapisuje w pamieci ustawienia i dane dotyczace uzytkownikow. Potwierdzi¢ zapisanie uzytkownikow przez nacisniecie przycisku ENTER.

[Restore backup] (taduj z pamieci)

Stuzy do fadowania na ptyte sterujgcg danych zapisanych w pamieci.
Jesli ptyty sg innych wersji, mozliwe jest zatadowanie jedynie danych uzytkownikdw.

Menu informacyjne

[INFO] (INFO)  —— yee
J

[Version] (Wersja)

Wyswietla wersje oprogramowania.

[No. of Runs] (Liczba manewrdow)

Wskazuje wykonanych liczbe ruchow otwierania i zamykania.

[Standby Msg] (Kom. poczatkowy)

Wys$wietla komunikat poczatkowy. Aby zmieni¢ tekst komunikatu, nalezy nacisna¢ przycisk ENTER. Aby przesuwac sie kursorem na przod,
postuzy¢ sie przyciskiem ENTER. Przycisk ESC stuzy do przesuwania sie kursorem do tytu, a strzatki < > do wybierania liter lub cyfr. Potwierdzi¢
tekst przez nacisniecie przez kilka sekund przycisku ENTER.

[System Reset] (Resetowanie systemu)

Przywraca ustawienia poczgtkowe. PotwierdziC resetowanie nacisnieciem przycisku ENTER.

Menu test silnikow

[TEST MOT] (TEST SILN.) @

v

[<= M1 M2=>]

Test stuzgcy do sprawdzenia, czy kierunek obrotu sitownikow jest poprawny.

Trzymac weisniety przez kilka sekund przycisk < i sprawdzi¢, czy skrzydto poruszane przez M1 wykonuje ruch otwierania. Jezeli kierunek obrotu
jest nieprawidtowy, odwrdcic fazy silnika.

Trzymac weisniety przez kilka sekund przycisk > i sprawdzi¢, czy skrzydto poruszane przez M2 wykonuje ruch otwierania. Jezeli kierunek obrotu
jest nieprawidtowy, odwrdcic fazy silnika.




Dodawanie nowego uzytkownika

1. Z menu [USERS]
(UZYTKOWNIK),
wybrac¢ [Add

User] (Dodaj
uzytkownika).
Nacisna¢ ENTER,
aby potwierdzic.

3. Wybrac funkcje,
ktdrg zamierza

sie przydzieli¢
uzytkownikowi.
NacisngC ENTER, aby
potwierdzic...

5. Po wprowadzeniu
Kodu, pojawia sie
numer uzytkownika
wraz z typem

zapisanego polecenia...

Zmiana nazwy uzytkownika

1. Z menu [USERS]
(UZYTKOWNICY),
wybra¢ [Mod.
name] (Edytuj
nazwe). Nacisng¢
ENTER, aby
potwierdzic.

3. Postuzyc sie
przyciskiem ENTER,
by przesuwac sie
kursorem na przod,
przyciskiem ESC,

by przesuwac sie
kursorem do tytu oraz
korzystac ze strzatek
< > do wybierania
liter lub cyfr.

ENTER

o

2. Wybra¢ [confirm ?

(ves)] (potwierdzasz?
(tak)) i nacisng¢ ENTER

dla potwierdzenia.

4. ... zostanie

wy$wietlone zadanie
wprowadzenia kodu.
Przestac kod przy

pomocy nadajnika,
karty magnetycznej lub
transpondera.

\

6. ... lub, jezeli kod zostat

juz wprowadzony, jest
wyswietlany komunikat

[Code exist] (Kod juz

istnieje).

2. Wybra¢ numer lub

nazwe uzytkownika,
ktdrego tekst

pragnie sie zmieni¢

i nacisng¢ ENTER, aby
potwierdzic.

4. Potwierdzi¢ tekst
przez nacisniecie przez
kilka sekund przycisku

ENTER.

Str. 16 - Kod instrukcji: FAOOO38-PL - wers. 1 - 04/2015 - © Came S.p.A - Producent zastrzega sobie prawo wprowadzania zmian w tresci instrukcji bez wezesniejszego powiadomienia.



Str. 17 - Kod instrukcji: FAOOO38-PL - wers. 1 - 04/2015 - © Came S.p.A. - Producent zastrzega sobie prawo wprowadzania zmian w tresci instrukcji bez wezesniejszego powiadomienia.

Zmiana kodu

1. Z menu [USERS]

(UZYTKOWNICY),
wybra¢ [Mod.

Code] (Edytuj

kod). Nacisna¢ ESC
ENTER, aby

potwierdzi¢.

3. ... Zostanie

wyswietlone zgdanie
wprowadzenia kodu.

Przesta¢ kod przy

pomocy nadajnika,
karty magnetycznej
lub transpondera.

Funkcja przydzielona uzytkownikowi

1. Dal menu

[USERS]
(UZYTKOWNICY),

wybrac

[Related Func] ESC <
(Przydzielona

funkcja). Nacisng¢

ENTER, aby
potwierdzi¢.

3. Wybrac
nowg funkcie,

ktérg zamierza
sie przydzieli¢
uzytkownikowi.

Nacisna¢ ENTER, aby
potwierdzi¢.

2. Wybrac nazwe
uzytkownika, ktorego
kod pragnie sie zmieni¢
i nacisng¢ ENTER, aby
potwierdzi¢.

ESC < >  ENTER

4. ... po wprowadzeniu
kodu, pojawia sie numer
uzytkownika wraz

Z typem zapisanego
polecenia...

5. Wybra¢ [confirm ?
(yes)] (potwierdzasz?
(tak) i nacisng¢ ENTER
dla potwierdzenia.

2. \Wybrac nazwe
uzytkownika, dla
ktorego pragnie sie
zmienic przydzielong
funkcje i nacisngc
ENTER, aby
potwierdzic.

4. Wybrac [confirm ?
(ves)] (potwierdzasz?
(tak) i nacisng¢ ENTER
dla potwierdzenia.




Kalibracja ruchu

A\ Przed przystgpieniem do kalibracji ruchu, skontrolowad, czy strefa ruchu jest wolna od przeszkdd oraz sprawdzi¢, czy sg obecne
mechaniczne ograniczniki potozen krancowych przy zamykaniu i przy otwieraniu.

A\ Montaz mechanicznych ogranicznikow potozen kraricowych jest obowigzkowy.

Wazne! Podczas kalibracji wszystkie urzadzenia zabezpieczajgce beda wytaczone, za wyjatkiem funkcji zatrzymania STOP.

1. Z menu [ENCODER] . . 2. Wybrac [confirm ?
(ENKODER), wybra¢ [Set A o e (ves)] (potwierdzasz?
Encoder] (Kalibracja (tak) i nacisna¢ ENTER
ruchu). Nacisng¢ ENTER, dla potwierdzenia.

aby potwierdzic. ESC < >  ENTER

3. Skrzydto poruszane
przez naped M1 wykona
ruch zamknigcia, az do [ 4. ...nastepnie
kraricowej pozyciji... skrzydto poruszane
przez naped M2
wykona ten sam ruch

-~ A
| &

5. ... po czym skrzydto ¢ »
poruszane przez naped M2 R
wykona ruch otwierania,

az do kraricowej pozycji ...

6. ... nastepnie
skrzydto poruszane
przez naped M1
wykona ten sam ruch.

7. Po zakonczeniu
procedury na wyswietlaczu
pojawi sie na kilka sekund
komunikat [Set Encoder
0K] (Kalibracja ruchu OK).

Karta pamigci

Pamie¢ umozliwia zapisywanie danych dotyczacych uzytkownikow i konfiguracii instalacji, aby wykorzystac je na innej ptycie sterujacej.
Po zapisaniu danych zaleca sie wyja¢ karte pamieci podczas funkcjonowania ptyty sterujace;.

AN
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=t %+ ¢ < > ENTR
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P T T (Y oY) (W =€

KOMUNIKATY BLEDOW
1) Komunikaty btedéw ukazujg sie na wys$wietlaczu.
[Encoder - ERROR] (Enkoder - BLAD), [Error!] (Btad!) Enkoder uszkodzony lub nieprawidtowo podtgczony.
[Safety test - ERROR] (Test Urz. zabezpieczajacych - BLAD) Nieprawidtowe funkcjonowanie urzadzen zabezpieczajgcych.
[Endstop - ERROR] (Pot. kraricowe - BLAD) Anomalia na stykach wytacznikéw krancowych
[Cycle Time - ERROR] (Czas pracy - BLAD) Zbyt krotki czas pracy
[Safety - STOP] (Urz. zabeziecz. - STOP), [C1], [C3], [C4], [C7] lub [C8] |Nieprawidtowe funkcjonowanie urzadzen zabezpieczajgcych lub

ich niewtasciwe podtaczenie
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STREFY | PUNKTY HAMOWANIA | PRZYBLIZANIA ENKODERA

Strefy ruchu i poczatkowe punkty hamowania i przyblizania zostaly przetestowane zgodnie z wymogami Normom Technicznych EN 12445
i EN 12453 dotyczacych kompatybilnosci sity generowanej przez poruszajgce sie skrzydta.

|2

A = Normalna predkosc¢

B* = Obnizona predkosc¢

C = Strefa interwencji enkodera z odwréceniem kierunku ruchu

D = Strefa interwencji enkodera z zatrzymaniem ruchu

E = Punkt poczatkowy hamowania przy otwieraniu [M1 Slow. AP%]

F = Punkt poczatkowy hamowania przy zamykaniu [M1 Slow. CH%]

G = Punkt poczatkowy hamowania przy otwieraniu [M2 Slow. AP%)]

H = Punkt poczatkowy hamowania przy zamykaniu [M2 Slow. CH%]

[** = Punkt poczatkowy przyblizania przy zamykaniu [M1 Appr. CH%]

L** = Punkt poczatkowy przyblizania przy zamykaniu [M2 Appr. CH%]

M = Punkt poczatkowy przyblizania przy otwieraniu [M1 Appr. AP%]

N = Punkt poczatkowy przyblizania przy otwieraniu [M2 Appr. AP%]

0 = Mechaniczne ograniczniki potozen krancowych

* (o najmniej 600 mm od mechanicznego ogranicznika potozenia kraricowego.

** Ustawi¢ procent przyblizania korzystajac z funkcji [M1 Appr. CH%] (M1 Punto przybliz. zam. %) dla M1 i [M2 Appr. CH%] M2 Punto
przybliz. zam. %) dla M2 z menu [ENCODER] (ENKODER) tak, aby uzyska¢ maksymalng odlegto$¢ od ogranicznika mechanicznego od 1
do 50 mm.

ZEOMOWANIE

Przed wykonaniem ztomowania, nalezy zawsze zapoznac sie z regulacjami prawnymi dotyczacymi danego rodzaju materiatu obowigzujgcymi
w miejscu instalacji. Elementy opakowania (karton, plastik, itd.), s3 przyjmowane ze statymi odpadami miejskimi i moga by¢ likwidowane bez
zadnej trudnosci, wykonujac selektywng zbidrke odpadéw do ponownego przerobu.

Inne elementy (ptyty elektroniczne, przekazniki, itd.), mogg natomiast zawiera¢ substancje zanieczyszczajgce. Nalezy je wiec usungé i oddac do
zaktadow wyspecjalizowanych do ich przetworzenia.

NIE PORZUCAC W SRODOWISKU!

DEKLARACJA ZGODNOSCI

Deklaracja ¢ € - Came S.p.A. deklaruje, ze ninigjszy produkt jest zgodny z podstawowymi wymogami i odno$nymi przepisami, ustalonymi
przez Dyrektyw 2004/108/WE i 2006/95/WE.

Na Zyczenie jest dostepna kopia deklaracji zgodnosci zgodna z oryginatem.
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